Exercitii la Capitolul 1
1.1. Sa se obtind reprezentdrile asimptotice pentru solutiile ecuatiilor neliniare:
1.1.1. tgx=x; 1.1.2. tgx=e*; 1.1.3. Inx=e*; 1.1.4. cosx+1/x=0

a) prin metoda seriilor de puteri;

b) metoda Newton;

C) metoda iteratiilor.
A se limita in toate cazurile cu obtinerea primelor doud componente in descompu-
nerea asimptotica.

1.2. De obtinut reprezentarile asimptotice pentru solutiile ecuatiilor neliniare, depen-
dente de parametrul », aplicind metodele de reprezentare a solutiilor sub forma serii-
lor de puteri, metodei Newton s1 metodei iteratiilor, analizind preventiv posibilitatea
de aplicare a fiecarei metode.

1.2.1. x=1+yx°, (0<y<<1, y>>1);
1.2.2. tgx=Z, (0<y<<1, y>>1);
2 X
1.2.3. X—=7/, (y>>1);
In x
1.2.4. xe* =y, (0<y<<1, y>>1);
1.2.5. xe =y, (0<y<<1);
1.2.6. x> +In*x=y, (y>>1);
1.2.7. X’ =e7¥, (0<y<<1, y>>1);

1.2.8. x> +2x-y=0, (0<y<<l, y>>1).

1.3. Sa se obtina reprezentdrile asimptotice pentru expresiile de mai jos, in
aproximatia primilor doi termini in descompunerea asimptotica.

1.3.1. arccosi, 0<e<<l;
1+¢

1.3.2. arccos——, | e|<<1;
1+¢

1.3.3. arcsinvl-g, 0<e<<l;

1.3.4. arcsini, || <<1,;
l+¢

1.3.5. arctgi, | e|<<1,;
&
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1.3.6. arctgi, | e|<<1;
1+¢

1.3.7. arcth—2—, | e|<<1;
l+¢

1.3.8. arcthvl-¢, 0<e<<l.

1.4. Sa se determine numarul de solutii ale ecuatiilor neliniare si dependenta acestor
solutii de parametrul ¢ in vecinatatea valorii & =0 (|¢ <<1). A se limita cu primele

doud componente in expresiile asimptotice ale acestor solutii.

1.4.1. xsinx=g; 146. x*-ex+&*=0;
1.4.2. x®—sxe* —sine=0; 1.47. x*—-ex?+&°=0;
1.4.3. sin®x-ex-sine=0;  1.4.8. x*-g’x+&°=0;
1.4.4. xsinx—ex—g*=0; 1.4.9. sin?x—ex—g>=0:
1.45. x®—-¢g®sinx=0; 1.4.10. x* —exe* —sineg =0.

1.5. De determinat punctele de bifurcare ale solutiilor ecuatiilor neliniare si de
studiat comportarea lor in vecindtatea punctelor de bifurcare.

1.5.1. x> +2x-y=0; 1.5.2. x* -3x> —y=0; 1.5.3. 2x* —=5x* +y =0.
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